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El Martes 9 de Diciembre se realizd la presentacion de los proyectos finales del curso Seminario de

Diseno Mecatronico (SD20A), dictado por el Departamento de Ingenieria Eléctrica.

egun nos cuenta el

profesor del curso Ja-

vier Ruiz del Solar du-
rante el presente semestre el
curso tuvo una masiva inscrip—
cion de estudiantes. los cuales
realizaron innovadores proyec-
tos. Entre los 21 proyectos de-
sarrollados este semestre
destacan la construccion de un
robot serpiente (U-Snake), la
construccion de un robot
hexapodo que puede caminar
bajo el agua (U-Bot) y el desa-
rrollo de un robot sigue-perso-
nas.
El profesor Javier Ruiz del Solar
destaca el hecho de que los pro-
yectos desarrollados en este cur-
so son disefiados y construidos
integramente por los estudian-
tes, los cuales trabajan a lo larg()
del semestre en el diseno con-
ceptual del proyecto, en la cons-
truccion de los componentes
mecanicos en el taller de meca-
nica del Departamento de Inge-
nieria Eléctrica, y en el diseno
clectronico y la integracion de
los componentes en el Labora-
torio de Mecatronica del Edifi-

cio de F,lvctrt)tc'cn()logias.
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Estudiantes Magdalena Von Borries y Sebastian Pérez,
creadores del robot sigue personas.
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Robot U-Bot, construido por los estudiantes Fernando Alarcén, Gabriel Nazarala
y Carlos Sanchez.

U-Spider

U-Snake

El robot serpiente, bautizado
como U-Snake, fue disenado y
construido por los estudiantes de
segundo ano Klaus Kaempfe,
Sebastian Parra y José Verschae.
La principal caracteristica de este
robot es que se desplaza realizan-
do movimientos similares a los
utilizados por las serpientes. Los
movimientos del robot se gene-
ran a partir de una senal
sinusoidal modulada por un
spline que aproxima la trayecto-
ria programada por el usuario.
A diferencia de otros robots ser-
pientes desarrollados en el mun-
do, U-Snake puede realizar
movimientos “serpenteantes”
paralelos al plano del piso (tipo
serpiente) y perpendiculares al
plano del piso (tipo gusano). Los
estudiantes Kaempfe, Parra y
Verschae manifestaron que de-
sean trabajar durante las vacacio-
nes para mejorar su robot, el que
posteriormente sera donado al

laboratorio de Mecatronica.





