
Equipo de Futbol Ro
Facultad se destaca e

Futbol Robotico Roboc·

EI equipo, integrado POl'
estudiantes de ingenieria electrlca

y un aoacternlco de la facultad
recibe uno de los premios mas

importantes de RoboCup, el

"Engineering Challenge Award",
ademas de obtener el 8° puesto
en las competencias de nuevos

desafios.

Lao
tava Y r. i n d 1 mundial de

futbo] robori 0 Robo up sc

r aHz' n la ciud d de Lisb a,

P rtugal, entr los dias 7 de juni )
d 'julio pasad "'. rcunic nd a I s quip ,

qu las ificaron de I u � d I � clirnina­

trias r alizada ... durante c I primer tri-
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Za al, Paul Vallejos � Raul La. tra, partl-
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n sta categona c dcflnen do omp­
ten .ias, la primcra COlT sponde a parti­
dos de Iutbo] cntr quipos d robots, la

s gunda corr spend a los "challeng s",
pruebas n que los robots deben jugar fut­
I 01 n condiciones advcr: a, - por j m­

plo iluminacion variable,), carnbios n 1

cntorno d juego qu dif ulten la orien­

ta ion d los robots n la can ha d juego.
en la omp tencia de Iutbol I equipo
U hi I - 1 obtuvo ellugar 19 entre I s 24

quipos lasif ados, mi ntra que n la

ompet ncia d "haIJcnges" obtuvo cl

octavo lugar entre los 24 quipo lasifi­

cados, 10 qu on tituy todo un rgullo
onsid rando 10 diflcil d Jas pru ba )'

qu s competia on pais s qu 11 van

mu hos afios d sarrollando rob ts omo
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[apon, Al mama E tado Unidos, ue ia

)' Australia.

P ro sin duda m r una p cial m n­

cion la obt n i' n d I "Engine ring
hall ng Award", pr mio otorgado al

aport t cnolopi mas r 1 vante a ni­

vel d toda la Rob up n solo n la

liga d uadrup do ). El aport r aliza­

do por I quipo U hil -Ion i. t n

I simulador d ina mi r alista

UCHI 1M, un software qu P rmitira

a inv tigador sen todo I mundo par­

ticipar d I gran d alio d Robo up. El

sist ma p rmit programar robot )' lue-
o

go d jar los d s nvol e r s (jugar 0

apr nd r por j .rnplo) n un arnbi nt

irtual rou)' r ali ta, tal como 10 harlan

n la r alidad

��:-�: ".,1":"!'U" "I'l:�
---_J

UCHILSIM ha desper tado I inter' de

los dirigente de la ligas de simulacion

)' re cate en Robo up, qui ne d sean

reemplazar sus actual simulador s por
I de arrollado n nuestra Univer idad.

Actualm nte I quipo r cibe frecu n­

t mente consulta d de Japon y Alerna­
nia respe to a pot ncial aplica ion

cl U HIL 1M. Incluso I quipo ha ido

invitado a exponer a alguno laborato­
rios en Jap6n.
U HILSIM ha side d arr llado corn

part d la t si d doctorado d 1 tu­

diant ] uan ri tobal Zagal, on la 0-

labora ion d tudiant ding ni ria

I' ctrica y cornputa .ion d nu tra Fa­

cultad.


