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l'ci U I po"
Robo Cup l'" el l ampl'onato <1L

robotic a rna" impoftante del mun

do, I a Robot \Vofld Cup lcclcrat ion

l OfH -pondc a una cntidad allaloga
a la HI-A, EI gfan objcuvo de cxta

Fcdcracion I'S promo\ cr a\ anc c-, en

robotic a plantcanclo un prohlc-rna
incremental mente complejo pero
con reglas � condiciones d(' jUt'go

11l n L11l "d() I <ILlII)() r()hotll 0, <m

l mllarl!() nucvt ra Llnl\l'rsldad til nc

d(), \1 n 'I'll to II .11 ad, nuc 0 RUI/
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Importancia
de Robocup

P.1r.1 rnuc ho-, vi R()iJ()Cup n pr\'
<cnta .1ltTo ma!!a,inl"l 0, un l'lIl'UO <in

..:"'..__ e-

111.1\or,i!!nitil.1IIOn \ t ravc vndcm ia.
-, -

Pcro no l', .1'1, dl t ra-, ck la cntrvtvn

I ion (Iu\, pucrlcn go/ar ell ornun de

10, mor talc-, cxist« una inv e'>tigacion,

c icntifica de alto nivcl
, (IU,' per mite

,II 111\ \ -, \ 11,,)rl\, 'I�nililati\(" tan

I" \ 1\ ntrl It r r-, I (JIll') tn n()l!)gILCJ',
"I a parlllljla( ion .II in\l,u!!ad()

rt, ( 11 \ ,t() (', prll1ll'r() (Illl nada ,

jl()rtIU\ I" un pr()blem.1 I nnr x ido qUl
t()d(), pu.dc-n tratar (Il revolve-r, pI ro

(IU\ 'II() hrc icran indi , idualrncnu no

p()dnJI1,()mparar quicn tuv o la me

I()r voluc ion.

I n I I lon"o l uando 10'" robots

c ornpitcn entre \1, 10.., l'cluipos que
1''>l.1n In rcalidad compiticndo son

I()', 1l1\",tigadorc" porqul c-tan mi­

dil ndo-,c la-, ,olullonl.., que cllos

c rvaron , Ejcrnplo (It clio, si jugamo\
c on Alcrnania : pcrclcmo-, 2 a 0,
qUllTl' dccir que sornos un poquito
mas malos que 10\ invcstigadorcs ale­

manes,

Eva cs la idea, nosotros aqui en la

Facultad tcncmos un grupo de Ro­

botica que csta particndo, quisimos
cntrar en esto ) haccr nuc tros qui­
pas de Iutbol robotico par ticipando
pOl' primcra vel en una comp ten­

cia. En ella qucdo dcmostrado que
no sornos tan malos, clasificando

ntr equipos d univcrvidad s de

maximo nivcl en robotica como Car­

negi Mellon.

Por otro lado, me satistace enor­

m m nt cl hccho que Iuimos los

unicos en que tados los (odigos nc­

ccsar io ... para que funcioncn los

robots, fueron escritos por no. otros

mismo .. Muchas otras univcrsidadcs

qUl participaron copian nletodo., de

otras )' lucgo tratan de nl 'jorarios.
�on10S d los pocos gue partimos dc

<.ero, con un trabujn de ,010 linen

mcses ITente a la experic neia de cua­

tro 0 Ina., aiios de otras instituciones,

(hTO pun to gut' quiero destacar
l'S que casi todo est trabajo, a pl'sar

de ser de invextigacion, 10 han he

cho un numero bastante grande de

cstudiantcs distintos, mas de cuarcn­

ta � c to, dcsdc guc t ngo memoria,
e: uno de 10, pro)ectos en terrnino

d num ro de cstudiante trabajan­
do mas grande qUl' c ha rcgi .trado

en 1.1 Facultad, ) a qu gcneralmentc
trabajan en 10 proyce-tos do a ocho

alurnnos. En cse entido tarnbie n c

un gran logro, puc va a permitir
�eguir impul: ando cl area de roboti­

ca en 1.1 Facultad. "

Funcionamiento

EI funcionarnicnto de esto: eqUl­

pos U HILEI ) UCHILE2, c

complejo : perteneu: a 10 que e

conoce como "intcligcncia artifi­

<.ial". E dc{ir, para er autonomo ,

deben t 'nl'r un til rto ni\ cI dint -

ligl'ncia, tOlnar su propias
dcci"ionl' , captar informacil>n del

n1edio ambiente, e tra\.'r 10 impor­
tante \ en base a so actuar.

-

1.1 hlosoha (k' funcionalnil'nto d

los robots e de ab<;oluta \anguanlia:
�
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Importancia de la
r;ob6tica

mpliT
.

�tri��ntc (Jon L'l
tabl j 13. : Una

La reborica es importante en SI

mi rna p rgue s una disciplina in­

tere cant, dond s e apr e nd e n

muchas e cni as (electronica, pro­

gramaciQn, inteligencia artificial,
c ntr J automatico, sensores) gue
d pues son aplicables a otras areas.

Para Javier Ruiz d J Solar el tra-



bajar en robotica s impor tantc no

sc)lo como un fin en si mi mo, sino

para qu la gent adquicra h r ra­

micnta. para trabajar n otra area.

"E1 trabajar n robotica, y bien, de

alguna manera, es mostrar que no­

so tro s p o d c m o s s r capaee de

clcsar rollar nuevas tc 'nologias, 10

que r dunda en I mejoramiento cI I

nivcl tClnol<'>gico que hay en cl pais,
gUb' attualmente cs clebil ".

Masificaci6n

o cs cl objetivo de rna ificar 10.

cquipos futbo] roborico, ;'a qu rc­

quicrc de mucho e fuerzo y ticrnpo.
"La gente que tienc estes cquipos
son in\'estigadores, y por 10 tanto el

objcti \'0 no es que se vendan como

un juguete. Lo Clue se haec es pro­
bar nuevas tccnicas , te cnicas cI

reconocimiento, de vision artificial,
de actuacion de los robots, nuevas

strategias. La idea es que no sea

masivo ,
sino de elite. Esto cs masi­

\ 0, en cl sentido que la gente puede
vcr cl campeonato mundial, cvcnto

que en las \ ersiones antcriores eon­

to con mas de eien mil espectadore
a travcs de pantallas de television"

scnalo cl acadernico Ruiz del olar.

Se espera que de aqui a uno 50

afios mas el grado de desarrollo de

la robotica, hara po ible la exi ten­

cia de un equipo de robot

humanoicles que 'era capaz de \ en­

ccr al eorrespondiente equipo
hurnano y n ello de segw'o e tara la

participa ion del grupo de robotica

de la Faeultad.


