Equipo de la
Universidad de Chile

Participo en RoboCup

Luego de cinco
meses de ardua
preparacion dos

equipos de nuestra
Universidad
participaron en el
Abierto Americano de
Futbol Robdético
(RoboCup American
Open), realizado
durante el pasado
mayo en la ciudad de
Pittsburg, E.E.U.U.
Uno de los equipos,
el "UChile1" particip6
también en la copa
mundial de fatbol
robotico RoboCup,
que tuvo lugar en
Padova, Italia,
durante la primera
quincena de Julio.
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Javier Ruiz del Solar, quicn, gracias
a su investigacion en robatica ha
dado un impulso a esta arca,
dejandonos a un nivel « OImpa rable al
de los esfu rzos realirados por
prestigiosas universidades en paises
desarrollados
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RoboCup es el campeonato de
robotica mas im|mrl.mh el mun
do. La Robot World Cup Federation
corresponde a una entidad analoga
a la FIFA. El gran objetivo de esta
Federacion es promover avances en
robotica planteando un problema
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Esa es laidea, nosotros aqui en la
Facultad tenemos un grupo de Ro
hotica que esta partiendo, qUISIMos
Entrar ¢n esto s !1.‘11'1'r nuestros 1'-riul
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por primera Vez en una o lﬂ]|}{'h'l’l-
cia. En ella quedo demostrado que
no somaos tan malos, clasilicando
entre equipos de universidades de
maxima nivel en robotica como Car-
negic Mellon.

Por otro lado, me satistace enor-
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mismos. Muchas otras universidades
que participaron copian metodos de
otras v luego tratan de mejorarlos.
Somos de los pocos que partimos de
CEro, con un H‘&hﬂjﬂ de salo cinco
mieses frente a la experiencia de cua-
tro O mas anos de otras instituciones.

Otro punto que guiero destacar

es gque casi todo este trabajo, a pesar

de ser de investipacion, lo han he

cho un numero bastante ni_rr.uulr de
estudiantes distintos, mas de cuaren-
ta v esto, desde que tengo memoria,
es uno de los proyectos en téermino
de numero de estudiantes trabajan-
do mas grande que se ha rugi.-.lr:u];n
en la Fac L||Lul, :.'.1 Li'l.ll.' gunvrdmuntt:
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alumnos. En ese sentido tambien es
un gran logro, pues va a permitir
seguir impulsando el area de robati-

ca en la Facultad."

Funcionamiento

El funcionamiento de estos i;'.qu.i-
pos UCHILE] i UCHILE2, es
c'umplrin v pertenece a lo que se
conoce como "inteligencia artifi-
cial". Es decir, para ser autonomos,
deben tener un cierto nivel de inte-
ligencia, tomar sus propias
decisiones, captar inlormacion del
medio ambiente, extraer lo impor-
tante y en base a eso actuar,

la filosofia de funcionamiento de

los robots es de absoluta vanguardia:
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normas oliciales para el inicio v ter
mino del encuentro, infracciones,

ejecucion de penales, ete.,
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Importancia de la
robotica

La robotica es importante en si
misma porque es una disciplina in-
teresante, donde se aprenden
muchas tecnicas (electronica, pro-
gramacion, inteligencia artilicial
l'.'lll'llrliill dL””lTh.“H.”,‘ SENSONes ) I.I-UI'
despues son ,1I:||ii.'.1|1]i."-. a otras areas,

Fara Javier Ruiz del Solar el tra-



bajar en robotica es importante no
solo como un lin en st mismo, sino
para que la gente adquiera herra-
micntas para trabajar en otra arca.
"El trabajar en robatica, v bien, de
A|gun.1 manera, ¢s mostrar que no-
SOLTOS Fhu'|l."[l'|ll-' sar L..\I:I.]LL"-i de
desarrollar nuevas ted IHJ-IH:.__'[_[.'J;.‘-., lis
fue redunda en el mejoramiento del
nivel tecne rfn'r_;_[it.'n que I].l_'n.- en el Imj:-.
que actualmente es debil”
Masificacion

MNo es el objetivo de masilicar los
equipos luthol robotico, va que re
quiere de mucho estuerzo y tiempo.
o ¥

son investigadores, y por lo tanto el

gente que ticne estos t‘ElUilHZl‘-
“l':lll.'.“"r'“ [y 2% {EU'I' s "ll.'I'll'.L'ln COMO
L1l i.l..l'!_:"urll". I.-U I:IU.L" SE ]'h.“.'l' L et rll'{:l
bar nuevas técnicas, tecnicas de
reconocimiento, de vision artibicial,
l:]l .'!I'.'.[LIL'II:[I.H'L 1.IL' I.Uf';- rl..|!.".|1.""-, nucvas
estrategias, La idea es que no sea
masivo, sino de elite. Esto es masi-
vo, en el sentido que la gente puede
ver el campeonato mundial, evento
l-lu{,' L L:I.!I- "I-'I."r.'ﬂ.“rli"h -ﬂ.nll"ri”rﬁ,"h N
to con mas de cien mil espectadores
a traves de pantallas de television”
senalo el academico Ruiz del Solar.
he espera que de aqui a unos 50)
ﬂﬁi']!'q I'.I'h'li“\ I."I gl'ﬂ[]” fih' [Ii_'ﬁ.ﬂr]_“”l'} iIL'
la robdtica, hara posible la existen-
cia de un equipo de robots
humanaoides que sera capaz de ven-
cer al correspondiente equipo

humano v en ello de seguro estara la

participacion del grupo de robotica

de la Facultad,

F!endimientn de equipo chileno de
futbol robético UCHILE 1 en mundial
robocup 2003

Este Equipo desarrollado por el Departamento de Ingenieria Eléc-
trica de nuestra Facultad | quedo ubicado en la pmiruu;]h, entre los
24 cquipos participantes en el mundial de fisthol robatica Roby Cup
2003, realizado en Padua, Italia, la primera quincena de este mes

"Este es un excelente resultado considerando que la mavor parte
de los cquipos participantes han estado presentesen 4, 5 o |;1r]u.-in en
6 mundiales de fathol rabdtico que nuestro equipo lleva trabajando
solo 6 meses. Mas
aun, algunm S
pos cstan formados
por mas de una

universidad por

o tantey cucntan

con muchos mas

recursos humanos

.‘l CLONOImcens I'h].r-]
trabajar. Por ¢jem
|1|-|, cl cquipo de
suecia “Team
Sweden®, con el
que nuestro equipo cmpato a un gol, pertenece a las universidades
suecas de Orebo, Lund v Bleking v a la universidad espanola de Mur-
cia", senald el académico Javier Ruiz del Solar. encargadogel provecto,

El equipo UCHILE 1, destacod también al tener el mejor ;'r.'ntli

micnto de entre lox Lquipos latincamericanos en csta compelencia.

Actividad paralela

En ¢l mundial de fathol Rabdtico RoboCup | se realizaron o ampe
lencias espe 1ales denominadas "[_'flali:-r:gt-w", en las (Jue los COuIpos
Ilt'lh'll '-El'lllrhl rar s |rl_'l'i1 1 |.‘I;lr.J rl"‘ﬂ'l]"-i. r |II'1 r|r|-'l'u.|.-. le a luturo se
presentaran on ¢l Fathol robotic 0o, uando se decida a cambiar las re
E_{L‘IH del mismo, de tal forma que este se parczca mas al futhol humane
“En estas ¢ ompetencias espe iales nuestro CAUIpo tuvo una participa
cion destacada que lo hizo acreedor a una medalla « ntregada por los
..1'?5_.m;i.r.1||-.r~.--", inlormo Javier Ruiz del Solar, h

Ya de regreso, el equipo de Ingenieria Eléctrica se encuentra traba
jando para ¢l mundial del proximo ano, en la cual la meta es quedar

Cnir IIH 10} m jores L':lLll!Hn |j.,-l |'|_]|_]|g|l||
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